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Anordnung RC:
Prop: RFM 16x8,5s
Spinner RFM 30mm versetzt
Motor: 100g zB Schambeck Powerline 1025 
Regler YGE65LVT
Lipo 3s1p 850
Servos : KST X08+DS315
Empfänger GR-16+Altis V4+


